
Cátedra de Matemática Facultad de Arquitectura, Diseño y Urbanismo

Universidad de la República
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Potencia
a0 = 1, aman = am+n, a−n =

1

an
,

am

an
= am−n,

(ab)m = ambm,
(a

b

)m

=
am

bm
, (am)n = am·n, n

√
am = a

m

n .

Logaritmo
ln e = 1, ln 1 = 0, ln a · b = ln a + ln b,

ln
a

b
= ln a− ln b, ln an = n ln a, ln

1

a
= − ln a.

Productos Notables

(a+ b)2 = a2 + 2ab+ b2, (a− b)2 = a2 − 2ab+ b2,
(a+ b)3 = a3 + 3a2b+ 3ab2 + b3, (a− b)3 = a3 − 3a2b+ 3ab2 − b3,
a2 − b2 = (a+ b)(a− b), a3 − b3 = (a− b)(a2 + ab+ b2).

Regla de Barrow

∫ b

a

f(x)dx = G(x)
∣

∣

b

a
= G(b)−G(a) siendo G′(x) = f(x)

Cociente Incremental Caso △x = b− a

△f

△x
=

f(x+△x)− f(x)

△x

△f

△x
=

f(b)− f(a)

b− a

Teorema fundamental del cálculo Regla de la cadena

(
∫ x

a

f(t)dt

)

′

= f(x)

(

∫ u(x)

a

f(t)dt

)

′

= f(u(x)) · u′(x)

Momento de una carga puntual Momento de una distribución de carga

MO = F · d MO =

∫ d

0

q(s)(d− s)ds

Cortante cargas puntuales Cortante distribución de cargas

V (x) =
∑

izquierda

Fpuntuales V (x) = −
∫ x

0

q(s)ds

Momento flector cargas puntuales Momento flector distribución de carga

M(x) =
∑

izquierda

F · dx M(x) = −
∫ x

0

q(s)(x− s)ds

1Las fórmulas son válidas mientras los parámetros tomen valores para los que todas las expresiones que

aparecen estén definidas. Podŕıan no tener sentido para otros valores.



Derivadas y primitivas

f(x) f ′(x)
∫

f(x)dx

K 0 Kx+ C

Kx K K
x2

2
+ C

xn con n 6= −1 nxn−1 xn+1

n + 1
+ C

1
x

− 1

x2
ln |x|+ C

1
x−a

− 1

(x− a)2
ln |x− a|+ C

ex ex ex + C

sen(x) cos(x) − cos(x) + C

cos(x) − sen(x) sen(x) + C

mf(x) + ng(x) mf ′(x) + ng′(x) mF (x) + nG(x) + C

Cálculo del baricentro por despieces

Cuando las piezas se suman Cuando se restan

xG =
xG1

A1 + xG2
A2

A1 + A2

xG =
xG1

A1 − xG2
A2

A1 −A2

yG =
yG1

A1 + yG2
A2

A1 + A2

yG =
yG1

A1 − yG2
A2

A1 − A2

siendo A1 y A2 las áreas de las piezas

Teorema de Steiner

Ix = IxG
+ Ad2 Iy = IyG + Ad2

siendo d distancia entre los ejes x y xG siendo d distancia entre los ejes y y yG

En el caso general Ir = IrG + Ad2 siendo d la distancia entre los ejes paralelos r y rG



TIPO DE SECCIÓN MOMENTO DE INERCIA MODULO RESISTENTE

x

y

xG

yG

b

h

b G

Ix =
bh3

3

Iy =
hb3

3

IxG
=

bh3

12

IyG =
hb3

12

WxG
=

bh2

6

WyG =
hb2

6

x

xG

yG
y

b
G

b

h Ix =
bh3

12

IxG
=

bh3

36

WxG
=

bh2

24

G
xG

yG

d

IxG
=

πd4

64

IyG =
πd4

64

WxG
=

πd3

32

Diseño de secciones de vigas sometidas a flexión

Tensión en una sección Tensión máxima en una sección Tensión admisible

σ(x, y) =
M

Ix
y σmax =

|M |
Wx

σad =
|M |max

Wx

Ecuación general de la flecha

y =
1

E · I

∫ x

0

(
∫ x

0

M(x)dx+ C1

)

dx+ C2
siendo M Momento flector, E Elasticidad
I Inercia, C1 y C2 constantes de integración.


