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HOJA DE FORMULAS!

P CLO — 1’ ama = am—i—n’ a " = ai’ Z_ — a’m—n’
otencia m " "
(ab)™ = a™b™, <b - (@™)" =a™m, a a
Ine =1, Inl1=0, Ina-b=1Ina+Inb,
Logaritmo In a_ Ina—1Inb, Ina” =nlna, In l = —Ina.
b a
(a+b)? = a® + 2ab + b, (a — b)? = a? — 2ab + b,
Productos Notables (a+ b)? = a® + 3a*b + 3ab* + V*, (a —b)® = a® — 3a?b + 3ab® — °,
a* —b* = (a+b)(a—0), a® — b = (a —b)(a®+ ab + V?).
b b
Regla de Barrow / f(z)dz = G(z)| )= G(b) — G(a) siendo G'(z) = f(x)
Cociente Incremental Caso Ax=b—a
Af _ fle+ Ax) — fx) AF _ fb) = fla)
Ax Ax Ax b—a
Teorema fundamental del calculo Regla de la cadena
x / u(x) !
([ ) = s ( / f(t)dt> — flula) (@)
Momento de una carga puntual Momento de una distribucion de carga
d
Mo=F-d Mo = / q(s)(d — s)ds
0
Cortante cargas puntuales Cortante distribucién de cargas
V(l’) = Z Fpuntualos V(.T) = —/ q(s)ds
0

izquierda

Momento flector cargas puntuales Momento flector distribucion de carga

M(zx) = Z F-d, M(x):—/oxq(s)(x—s)ds

izquierda

'Las férmulas son vélidas mientras los pardmetros tomen valores para los que todas las expresiones que
aparecen estén definidas. Podrian no tener sentido para otros valores.



Derivadas y primitivas
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Calculo del baricentro por despieces

Cuando las piezas se suman
. «TGlAl -+ JJG2A2

g =

Ya

AL+ Ay

_ yGlAl + yG2A2

AL+ Ay

siendo Ay y As las areas de las piezas

Cuando se restan
ro, Ar — xg, As

T T T A
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Teorema de Steiner

I, = I, + Ad®

siendo d distancia entre los ejes © y x¢

En el caso general I, =1, + Ad?

I, = I, + Ad?

siendo d distancia entre los ejes vy vy ya

siendo d la distancia entre los ejes paralelos r y rg




TIPO DE SECCION MOMENTO DE INERCIA | MODULO RESISTENTE
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Diseno de secciones de vigas sometidas a flexion

Tension en una seccion Tension maxima en una seccion Tension admisible

olr.y) = Ty s = o 0 = e
) I;p max W;p ad Wm

Ecuacién general de la flecha

1 siendo M Momento flector, F Elasticidad

vy= E-T1]), (/0 M(z)dz + Cl) dr + C; I Inercia, C; y C5 constantes de integracion.




