
TERCERA FAMILIA de ESTRUCTURAS:
ESTRUCTURAS FLEXADAS

4. DIMENSIONADO POR ESFUERZO CORTANTE 
Y POR CONTROL DE DEFORMACIONES.

ESTRUCTURAS I
FACULTAD DE ARQUITECTURA, DISEÑO Y URBANISMO / UDELAR



DIMENSIONADO POR 
ESFUERZO CORTANTE





TERCER MODELO DE LAS DOVELAS
dovelas transversales



MODELO DE LAS TABLILLAS
dovelas longitudinales



DEFORMACIONES DE UN PRISMA SOMETIDO A TENSIONES RASANTES



DOVELA DE ANCHO INFINITESIMAL



EQUILIBRIO DE UNA DOVELA DE ANCHO INFINITESIMAL



EQUILIBRIO DE LA PORCIÓN SUPERIOR DE UNA DOVELA DE ANCHO INFINITESIMAL



TENSIONES EN UNA DOVELA DE ANCHO INFINITESIMAL



EQUILIBRIO DE LA PORCIÓN SUPERIOR DE UNA DOVELA DE ANCHO INFINITESIMAL
ÚNICAMENTE PARA LAS FUERZAS HORIZONTALES (∑FH = 0)
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Para y = 0

Para y= h/2

Ecuación de una 
parábola de 2º grado
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TENSIÓN TANGENCIAL PARA         
UNA SECCIÓN RECTANGULAR
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CASO DE SECCIÓN DOBLE T

PERFILES DE ACERO con alma

b = ancho del alma

h = altura del perfil

d = espesor del ala



VERIFICACIÓN DE DEFORMACIONES



La estabilidad de la forma es condición del 
equilibrio estable, por lo que en todo dimensionado 
es necesario cuantificar la deformación y verificar 

que se mantenga dentro de parámetros aceptados.

En condiciones generales, para piezas en flexión se 
admite como deformación máxima:

fadm = en piezas principales

fadm = en piezas secundarias

Estos valores se comparan con los máximos 
relativos de la curva que representa la elástica.



EJEMPLO: MÉNSULA CON CARGA PUNTUAL EN EL EXTREMO
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Integrando una 
segunda vez:

para x=0 se deduce que C1=0

para x=0 se deduce que C2=0
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